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Pomiar katow poziomych
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e W ciggu ostatnich 100 lat, na Swiecie, nie zaobserwowano
istotnego wzrostu doktadnosci pomiarow katowych.

e (Obecnie nic nie wskazuje na to, aby sytuacja ta ulegta zmianie w
najblizszej przysztosci.
e Elektroniczne systemy odczytowe umozliwiajq tylko

automatyzacja pomiarow, skrocenie czasu, ale nie zwiekszajg w
istotny sposob doktadnosci pomiarow katowych.

e W elementarnych pomiarach geodezyjnych zazwyczaj stosuje sie
teodolity o nominalnej dokfadnosci odczytu 20”.

e Natomiast w pomiarach geodezyjnych na terenach miast stosuje
sie teodolity o nominalnej doktadnosci odczytu 1”
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Przygotowanie teodolitu do pomiaru (1)
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Przed przystapieniem do pomiaru ustawiamy statyw nad
znakiem geodezyjnym w ten Sposob, aby jego gtowica byta w
miare moznosci pozioma i aby instrument znalazt sie na
wysokosci dogodnej dla obserwatora,

Nastepnie wyjmujemy ze skrzynki teodolit, ustawiamy na
statywie i niezwtocznie tgczymy go z gtowicq statywu za
pomoca Sruby sprzegajacej,
Przed wtasciwym pomiarem katow wykonujemy na stanowisku
nastepujace czynnosci:

= Centrujemy teodolit,

= Poziomujemy instrument za pomoca libelli alidadowej (jednoczesnie

sprawdzamy, czy zrektyfikowana uprzednia libella zachowuje
warunek |l L vv).



Przygotowanie teodolitu do pomiaru (2)
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e Poziomowanie instrument

= Ustawiamy libelle rownolegle do dwoch srub poziomujacych Ai B i
obracajac je rownoczesnie w kierunkach przeciwnych,
doprowadzamy srodek pecherzyka libelli do punktu gtownego,

= Obracamy alidade zgodnie z ruchem wskazéwek zegara o 90° az
libera znajdzie sie nad trzecig Srubg poziomujacg C. Obrotem tej
Sruby doprowadzamy srodek pecherzyka libelli do punktu
gtdwnego.

e Ustawiamy na ostrosc obraz widziany w mikroskopie
odczytowym obracajqc okular mikroskopu dotad, az linie
podziatu i indeksu zarysujg sie jak najwyrazniej,

e Ustawiamy na ostrosc¢ obraz krzyza kresek stosownie do wzroku
obserwatora
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Zasada poziomowania teodolitu




Metody pomiaru katow poziomych
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e (Obecnie katy poziome sg mierzone
= metodg kierunkowgq
= lub metodg pojedynczego kata

o \W przesztosci stosowang czesto metode

= eiteracyjng,

= repetycyjng

= a w triangulacji, szczegolnie wyzszego rzedu, metode
Schreibera.




Metoda kierunkowa
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iInstrument jest
poziomowany i centrowany
starannie

pomiar kierunkow
rozpoczyna sie od
wycelowania na punkt P1,
ktory jest kierunkiem o
najdtuzszym boku w danej
konfiguracji

Nastepnie jest czytane koto
poziome. Nie ma
koniecznosci nastawiania
odczytu na pewng ustalona z
gory wartosc




Metoda kierunkowa
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Nastepnie luneta teodolitu jest przesuwana w kierunku zgodnym
z ruchem wskazowek zegara, a obserwator celuje i odczytuje
olejno kierunki P,, P, P, co daje pierwszg potserie.

Po obrdceniu lunety przez zenit i 0 180° mierzona jest druga
notseria w kierunku przeciwnym do poprzedniego

Dwie potserie dajg petng jedng serie pomiarowg

Opisana procedura powtarzana jest tyle razy i wymaga tego
spodziewana doktadnosc pomiaru kierunku

Koto poziome, miedzy poszczegolnymi seriami, jest przesuwane
o wartos¢ 180°/n gdzie n jest liczbg serii

W podobny sposdb zmieniane sg odczyty na optycznym
mikrometrze, aby zapewnic pomiar kierunkow na catym zakresie
mikrometru.




Obliczenie srednich wartosci

pomierzonych kierunkow
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Pomiar w Pomiar w
Cel na . . . : Zredukowane
polozeniu | polozeniu Srednia : :
punkt I I Kierunki
1 300.11519 100.11619| 300.11569 0.00009
2 5.55499 205.5559¢9 5.55549 105.4398¢9
3 58.2020¢9 258.2027¢ 58.20249 158.0868¢
4 111.8061¢ 311.80689| 111.80649 211.6908¢




Metoda katowa

Niezalezny pomiar katow Metoda Schreibera Metoda francuska
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Schemat pomiaru kata metodq katowa

e Czynnosci wstepne: centrowanie i poziomowanie

e Pierwsza po

= Cel na pun

= Cel na pun

Seria:
Kt lewy, odczyt kota poziomego

Kt prawy, odczyt kota poziomego

e Druga potseria
s Luneta przez zenit i teodolit obracamy o 180°
= Cel na punkt prawy, odczyt kata
= Cel na punkt lewy, odczyt kata
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Przykiad

Réznica A
St Cel Koto prawe | Kolo lewe | odczytow o d?::n;g?lv Srednia z
' (KP) (KL) (KP) y odczytéw
(KL)
lewy 123.1256 323.1258
1 62.1012 62.1022 62.1017
185.2268 385.2280

prawy
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Metoda trzech statywow
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Ok
)
B

W celu ograniczenia do minimum wptywu przypadkowych btedow
centrowania teodolitu i sygnatow na btad pomiaru katow poziomych,
do pomiarow katow poligonowych stosuje sie metode trzech
statywow,

Do pomiaru katow omawiang metodahkonleczny jest komplet
przyrzadow ztozony z teodolitu, dwoch sygnatow tarczowych
wyposazonych w piony optyczne oraz trzech statywow,

W praktyce przewaznie uzywa sie wiekszej liczby statywow i
sygnatow tarczowych.
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Pomiar kata pionowego
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Czynnosci
centrowanie i poziomowanie teodolitu
a) poziomowanie libelli kota pionowego (jesli istnieje)
b) wycelowanie na punkt, odczyt kota pionowego
luneta przez zenit, teodolit o 180 stopni
c) poziomowanie libelli kota pionowego (jesli istnieje)
d) wycelowanie na punkt, odczyt kota pionowego
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Przykiad

Koto prawe
(KP)

Koto lewe
(KL)

Srednia z
odczytow

Wieza
koscielna

223.45699




