5. Planowanie eksperymentu

W przypadku zadanego btedu m g funkcji F(x, y,...,f) dokladnosci pomiaru m,, Myl
sa wyznaczane na podstawie zalezno$ci:
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po zalozeniu pewnego warunku:
w przypadku jednakowej doktadnosci obserwacji jednorodnych, liniowych lub katowych:
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w przypadku pomiarow dtugosci x, y,...,t , po zalozeniu jednakowego blgdu wzglednego:
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w przypadku pomiaréw dhugosci m,, m; i katow my, po zatozeniu jednakowej
doktadnosci m, = Xy,..., My = ULy, (rys..5.1):
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W przypadku zadanej macierzy btedu Cg funkcji F(x) macierz bledu obserwacji otrzymuje
si¢ w wyniku rozwigzania rownania Cg = JCJ T.c=3J 'ICF(J‘l)T .

Macierz kryteriow C formutowana jest przy réznych zatozeniach, na przyktad

jednakowe odchylenia standardowe funkcji F,G,...,T np. m:=1.2:
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jezeli F,G,...,T sa wynikami pomiaréw pewnej powierzchniowej wielko$ci skalarnej wtedy
wspotczynnik korelacji |p| < 1 przyjmowany jest jako malejaca funkcja odlegtosci migdzy
punktami pomiarowymi, na przyktad gaussowska o zadanych parametrach ¢ := 1.7 :=2,

(rys..5.2):
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p(d)=e 1 - wspotczynnik korelacji

m(d) := mZ_e— gd - funkcja kowariancji
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Elementy macierzy kryteriow Cp sa obliczane na podstawie przyjetej funkcji kowariancji
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Przyklad 1. Btad pola powierzchni dziatki prostokatnej P = ab jest dany wzorem
m p2 = bzma2 + azmbz. Przyblizone dtugosci bokow dziatki, wzigte z mapy wynosza
a:=20(m, b:=10(m. W celu wyznaczenia doktadno$ci pomiaru bokéw m,, my, dla
zadanej dopuszczalnej wartosci biedu Sredniego pola powierzchni, rownej mp := 4m?,
przyjmiemy m, = mp, , wtedy:
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Przyklad 2. Blad potozenia punktu wyznaczanego metoda biegunowa jest dany wzorem
m p2 = md2 +d?m az (rozdz. 4.3). Przyblizone wartos$ci dlugosci i kierunku, wzigte z
projektu, wynosza d:=10(m, g :=30- Z rad. Do wyznaczenia doktadnosci pomiaru
200
diugosci 1 kierunku m g, m,, dla zadanej dopuszczalnej wartosci biedu potozenia punktu
mp :=0.00: m, przyjmiemy mgy=d m, , wtedy:
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