9.8. Uogodlnione zadanie Hansena (zadanie Mareka)

Zadanie to polega na okresleniu wspotrzednych wzajemnie widocznych punktow
P, O, na ktorych pomierzono dwie pary katow do czterech punktow znanych 4, B, C, D,
przy czym kazdy z punktow wyznaczanych jest za posrednictwem dwoch katow zwigzany
celowymi z para punktéw o znanych wspotrzednych (rys. 9.20).

Rys. 9.21. Katy wyjsciowe do
Rys. 9.20. Zadanie obliczenla zadanilia Mareka
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Dla ujednolicenia procesu obliczeniowego zostal ustalony sposob liczenia katow
a, B, vy, o (rys. 9.21), ktore sa zawsze katami prawoskr¢tnymi, czyli liczonymi zgodnie
z ruchem wskazowek zegara od kierunku PQ na stanowisku P oraz jego przedtuzenia na
stanowisku (. Przewaznie katy a, 5, y, 0 musza by¢ osobno obliczone, poniewaz nie sa
tozsame z katami bezposrednio pomierzonymi, ktorymi sa z reguty katy (1), (2), (3), (4)
wskazane na rys. 9.20.

W ramach opisanego nizej sposobu rozwiazania zadania Mareka nalezy dokonac
nastepujacych czynnosci rachunkowych:

1. Obliczy¢ katy a, p, y, 0 na podstawie katow pomierzonych:
Zgodnie z rysunkami 9.20 oraz 9.21 mozna zapisac:

a=(1) ; B=360°—(2); y=180° — (3); =180+ (4)

2. Zestawi¢ formy rachunkowe ztozone F, @ wg wzordw (9.60), (9.61):

X Y, X Y
F = A 4 B B (9.60)
ctga. +1-ctgp -1
X. Y. X Y
o= € C D D (9.61)
ctgy +1-ctgo -1
3. Obliczy¢ azymut boku PQ:
F.—-®
tgdpp= (9.62)

gzj(2) - F(2)



Obliczy¢ azymuty bokow taczacych punkty wcinane z punktami znanymi:

Aps=Apo + o ; Aps=Apo + P ; Aoc= Apo + 7y ; Aop= Apo + 0

Obliczy¢ wspolrzedne punktu P na podstawie wecigcia
(azymutalnego) w AABP:

f= Ax 5 Ay 5
tg Ay, -1

/5
tg App —tg Apy

, AX 4p =

Ayap = Axap-tg Aps
Xpe=Xs+Axap ;5 Yp=Yi+ Aysp

Obliczy¢ wspotrzedne punktu (@ na podstawie wecigcia
(azymutalnego) w trojkacie CDO:

Axey  AVep
tgdyp -1

)

; Axgp =
© tg A,, —tg 4,

g=

Ayco = Axco  tg Agc
XQ = Xc + AXCQ - YQ =Yc+ AyCQ

(9.63)

kierunkowego

(9.64)

(9.65)

kierunkowego

(9.66)

(9.67)

Wykona¢ kontrolg¢ rachunku, polegajaca na obliczeniu ze wspotrzednych
przynajmniej po jednym kacie pomierzonym na kazdym ze stanowisk P, Q.



